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Der Mammutrotor® ist ein horizon-
talachsiger Oberfléichenbelufter
zum Sauerstoffeintrag in der biolo-
gischen Abwasserreinigung. Fur
die beiden Standarddurchmesser
stehen folgende Bauldngen zur
Verfugung:

" 30,7 m bis 6,0 m
P 1,0mbis 90m

Der Mammutrotor® eignet sich fur
den Einsatz in schwach- bis hoch-
belasteten Anlagen, wobei beson-
ders bei Schwachlastanlagen bei
entsprechender Ausfuhrung des
Antriebes (polumschaltbar oder
frequenzgeregelt) mit geringem
Energieaufwand ausreichende
Stromungsgeschwindigkeiten bei
niedrigem Sauerstoffeintrag (erf.
bei simultaner Denitrifikation) er-
reicht werden kénnen. Der Mam-
mutrotor® kann sowohl in Umlcuf-

becken als auch in Schleifen- oder
Kreisringbecken mit horizontaler
Wasserfuhrung eingesetzt werden.
Falls erforderlich, ist eine Kombi-
nation mit Unterwasserumwdlzag-
gregaten moglich. Die maximalen
Wassertiefen (ohne Leitschild und
Umwdlzeinrichtungen) betragen:

= @ 0,7 m bei Ringbecken
ca. 2,2 m und bei anderen
Beckenausfihrungen ca. 2,6 m
= & 1,0 m bei Ringbecken
ca. 3,0 m und bei anderen
Beckenausfuhrungen bis zu
4,0 m. (max. sind Wassertiefen
bis 8 m moglich).

Durch die Drehbewegung der Wal-
ze wird der erforderliche Luftsauer-
stoff in das Abwasser eingetragen
und gleichzeitig die notwendige
FlieBbewegung und Umwdlzung
flr einen ablagerungsfreien Betrieb

Reliable Performance.
Sustainable Results.

erzeugt. Die Anzahl und Lange
des Mammutrotor® bestimmt sich
nach dem geforderten Scuerstof-
feintrag und der Beckenform bzw.
nach den Beckenabmessungen.

= Aerosolschutz anstrom- u.
abstrémseitig

» Zuscitzliche Frostschutzverklei-
dung, wahlweise beheizbare
Frostschutzkdsten fur Kupplung
und Lager (fur @ 0,7 m)

= Schallschutz Uber der Antriebs-
einheit

» Haltestangen als Unfallschutz
vor Rotoren

= Dadmpfungsplanken zur
Stabilisierung von hydraulischen
Schwingungen

= Ablaufwehre zur Regelung
der Eintauchtiefe des Mammut-
rotors und des O,-Eintrags mit
Hand- oder Elektroantrieb

= Automatisierung (Aqualogic)

Der Mammutrotor® besteht im
wesentlichen aus den folgenden
Baugruppen:

Antrieb

Der Antrieb fur die Beluftungswal-
ze mit @ 1,0 m besteht aus dem
zweistufigen Kegelstirnradgetriebe
(Fabr. Passavant®), dem cufge-
flanschten Drehstrommotor (Bauart
V1) und der Kupplung zwischen
Motor und Getriebe. Fur die Beluf-
tungswalze mit @ 0,7 m wird ein
zweistufiges Stirnradgetriebe (Fabr.
Passavant®) mit vorgeschaltetem
Keilriemenantrieb u. Drehstrommo-
tor (Bauart B3) auf einer Motorwip-

pe eingesetzt. Als Schutz gegen
Eindringen des Spritzwassers in
das Getriebe sind an den Wellen-
ein- und Austrittstellen spezielle
Abdichtungen vorgesehen.

Beliiftungswalze

Die Beluftungswalze besteht cus
der Flanschrohrwelle, den darcauf
aufgeklemmten Beluftungsster-
nen und den beiden als Spritz-
schutz dienenden Endscheiben.
Die Beltftungssterne (@ 0,7 m Stahl
verzinkt, @ 1,0 m GFK oder Stahl
verzinkt) sind spiralférmig auf der
Rohrwelle befestigt. Hierdurch wer-
den ein stoBfreier Betrieb und eine
Entlastung des Antriebs erreicht.

Elastische Kupplung

Die elastische Kupplung ist auf der
Getriebeabtriebswelle aufgezogen,
daran angeflanscht ist die Rohr-
welle. Sie nimmt den Anfahrstof
und wdhrend des Betriebes auf-
tretende Schwingungen auf und
gleicht etwaige Fluchtungsunge-
nauigkeiten aus.

Endlager

Der Endlagerkoérper ruht beweg-
lich in einer festen Lagerschale mit
elastischer Auskleidung und wird
mit einem Bugel gehalten. Da-
durch kénnen Ldngenausdehnun-
gen und geringe Verlagerungen
des Rotors kompensiert werden.
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Als Schutz gegen Eindringen des
Spritzwassers in Lager sind speziel-
le Abdichtungen vorgesehen.

Betonbriicke

Der Einbau des Mammutrotor®
erfolgt im Regelfall unter einer
begehbaren breiten Betonbricke,
bei der der vordere und hintere
Betontrdger bis ca. 10 cm uber
den maximalen Wasserspiegel
heruntergezogen sind. Damit wird
eine Aerosolausbreitung weitge-
hend verhindert und der Larmpe-
gel deutlich gesenkt. Getriebe und
Endlager werden mit einzubetonie-
renden Ankerschrauben auf den
Betonfundamenten befestigt; alter-
nativ ist eine Befestigung mittels
Spezialdubeln, Gewindestangen

und Muttern moglich. Die Abde-
ckung der Montageoéffnung in der
Brucke sollte aus begehbaren Be-
tondielen bestehen. Als Alternati-
ve bietet sich eine Abdeckung aus
GFK-Segmenten an. Im Antrieb-
und Endlagerbereich sollten zu
Wartungszwecken leicht abnehm-
bare Abdeckungen vorgesehen
werden.

Stahlbriicke

Sowohl der @ 0,7 m als auch der

@ 1,0 m Mammutrotor® kénnen mit
einer Stahlbrucke geliefert wer-
den. Die Bruckenkonstruktion cus
Profilstahl mit feuerverzinkter Git-
terrostabdeckung und Geldnder
Uberspannt das Belebungsbecken
und wird mit Ankerschrauben auf

den Wdnden des Beckens befes-
tigt. In diese Brucke wird der kom-
plette Mammutrotor® eingebaut.
Getriebe und Endlager werden
auf Stahlkonsolen der Bruckenkon-
struktion aufgelagert. Spritzschutz-
bleche aus Edelstahl schutzen die
Bruckenkonstruktion sowie den
Antrieb und das Endlager gegen
auftretendes Spritzwasser.

Passavant® Oberfladchenbeltufter Mammutrotor®

@ 700 mm - Stahlbriicke

Ausfihrung Standardgetriebe
MR700 (bis Nennldnge 3,0 m)

© 2ntricb
e Rotor

9 Elastische Kupplung
e Endlager

e Luftausgleichsfilter
° Spritzschutzhaube
0 Profilstahlrahmen
@ Unterlegplatten (optional)

L = Rotor-Nennldnge + 196 mm

Ausfuhrung Standardgetriebe
MRI1000 (ab Nennlénge 3,0 m)
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Passavant® Oberfldchenbeltufter Mammutrotor®

@ 700 mm - Betonbriicke © 2ntiieb O :naiager

9 Rotor 9 Luftausgleichsfilter
@ Elastische Kupplung

Ausfihrung Standardgetriebe MR700 (bis Nennldnge 3,0 m)
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L = Rotor-Nennldnge + 196 mm

Ausfihrung Standardgetriebe MR700 (bis Nennldnge 3,0 m) Ausfuhrung Standardgetriebe MR1000 (ab Nennldnge 3,0 m)
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700 1.000 85 2,2 1.500 240
700 1.500 85 3.0 1.500 240
700 2.000 85 4,0 1.500 240
700 2.500 85 5,5 1.500 240
700 3.000 85 7.5 1.500 240
700 4.000 85 11 1.500 240
700 6.000 85 15 1.500 240

* Optional Betrieb mit Frequenzumrichter oder Motor mit zwei verschiedenen Drehzahlen
** Abhdngig von der Beckengeometrie und der Betriebsweise (mit o. ohne Leitschild)
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Passavant® Oberfldchenbeltufter Mammutrotor®

@1.000 mm - Stahlbriicke o Antrieb e Elastische Kupplung e Spritzschutzhaube
e Rotor e Endlager o Profilstahlrahmen

A
e Luftausgleichsfilter
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1.000 3.000 72 15 1.500 300
1.000 4.500 72 22 1.500 300
1.000 6.000 72 30 1.500 300
1.000 7.500 72 37 1.500 300
1.000 9.000 72 45 1.500 300

* Optional Betrieb mit Frequenzumrichter oder Motor mit zwei verschiedenen Drehzahlen

Agseptence Group GmbH
Water Treatment Systems

Passavant-Geiger-StraBe 1
65326 Aarbergen - Deutschland
Telefon +49 6120 28-0

Fax +49 6120 28-2182
passavant@agseptence.com

www.agseptence.com

Version 1.1

Die Angaben von technischen Leistungsdaten in diesem Prospekt sind freibleibend und J.m Einzelfall zu Gberprifen.
Technische Anderungen vorbehalten.




